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u(x,t) = —(—A)S/Zu(x, 1),
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4
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p(, ) = Z Z_jm

JEN

d, 11) dual topologica
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Espacios funcionales para u

e Sif € I’(X,p), con 1 < p < oo, entonces

/X % dp(x) < Clfller-

Luego, D’f € §'(X,d, ).

@ Definimos el espacio de Sobolev fraccionario

R
y lo dotamos con la norma
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o = {hf2 Q€ Pyle A(Q)} el sistema de Haar asociado a 2.

Teorema (ABIO7)

Sean (X,d, p) un e.t.h. y 1 < p < oo. Luego,

una base incondicional para I

y existen constantes Cy y C, tales que para toda f € LP se cumple que

AR

Lema

Para cada hé € I se tiene que

donde 0 < ¢, < mg < C,, < 00, para todo Q € 9.
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Caracterizacion de LY a través de 7

Teorema

Sif € L£(X, 0, ), entonces

(X6, 1) (X, 1)

Luego, f € LL(X,0, ) siysdlo sif € L (X, ) y satisface que

D> #O)IS mPIGE |
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Convergencia puntual al dato inicial

[dea de la prueba (cont.)

1
kt(xay) S l17<p< ll/s

donde ¢ € L'(R™) y decreciente.

) 5 o (x)

Kuo() = u(-t

: 2

lim u(x,t) = up(x), paracasitodox € X.
t—0+
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El espacio B*(X, 8, j1) coincide con L*(X, 5, 11).
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Sif € B2(X, 0, ) entonces ‘ Mf’dnyLZ < Ifllg-
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Sean 0 < s < r < 1yuy € B*(X, 0, i) tal que P*uy = 0. Luego,
@ la funcion u definida por

pertenece a B (X, 0, ) como funcion de x € X para cada t > 0;

©Q la funcion u resuelve el problema

@ para casi todo x € X
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Difusiones no locales en espacios de medida

o (X, ) espacio de medida,
e J:XxX—RT,
@ existe C > 0 tal que

/XJ(x,y)du(X) <C vy /XJ(x,y)du(y) <C.

Teorema

Sea uy € L' (X, ). Entonces, el problema

tiene una tinica solucién u € C'((0,00); L'(X, p)) N C([0, 00); L' (X, 1))
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Existencia y unicidad
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Aproximacion de soluciones

Teorema

Sean 0 < s <r<~vyyv(x,t) € C([0,T]; A,(X,d, 1)) tales que

vi(x,1) = D'v(x,1).
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Aproximacion de soluciones

. .
Teorema

Sean 0 < s <r <~vyyv(x,t) € C([0,T]; Ar(X,d, 1)) tales que

Luego, para cada 0 < & < 1 las soluciones u® de los problemas

satisfacen que

@
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